EOSMEC Kontrol Egitim Kiti

GENEL OZELLIKLER

EOSMEC Kontrol egitim Kkiti, bir ¢ok kontrol
algoritmalarinin ve teorilerinin uygulamasinda
kullanilabilir bir sistemdir. Sistemde bir dc
motor ile hareket edebilen araba ve dogrusal
rulmanlar ve ray ile arabanin yataklandigi ray
sistemi bulunmaktadir. Araba Uzerinde
posizyon Olcimu i¢in hassas bir
potansiyometre ve ayrica dikey sarkac
acisinin oOlgulebilmesi ikinci bir hassas
potansiyometre bulunmaktadir. Arabanin
motor devrinin 6lgtilmesi igin sistemde ayrica
bir encoder bulunmaktadir. Tim sistem
elktrostatik boyanmis sert aluminyum
malzemeden dretilmistir.

OZELLIKLER

e Moduler tasarim

e Montaj kolaylig

¢ Tek sistemle birden ¢cok deney

e YUksek torklu dc motor

e Hassas pozisyon potansiyometresi
e Hassas sarkac aci potansiyometresi
e Araba Uzerine gomull ivme sensori
e Optik motor devir sensoru (encoder)
e YUkek verimli motor surticusu

o Farkl araba yukleri

o Farkli sarka¢ cubuklar

e Matlab / Simulink uyumu

e Ornek deney yazilimlari

e Deney foyleri ve dokiimentasyon

DENEY KONFIGURASYONLARI

UYGULAMALAR

o dc motor hiz kontroli

e PWM kontrol

e Pozisyon kontroli & servo motor
o P kontrol algoritmalari

¢ Pl kontrol algoritmalari

¢ PID kontrol algoritmalari

¢ Sistem modelleme & simulasyon
¢ Genisletilmis Kalman Filtre (EKF)
o Salinim analizlari

e DONgU icinde donanim kontrol
o Gercek zamanl kontrol

¢ Sistem tanimlama

EOSMEC Kontrol Egitim Kiti bilesenleri ile asagida belirtilen uygulamalar yapilabilir.
Tam bu uygulamalar Matlab / Simulink ortamlarinda gelistirilebilir ve kit ile birlikte
sunulan deney foyleri ve 6rnek Matlab / Simulink programlari ile sinanabilir.

DE-1 PWM Jeneratori
DE-2 dc Motor Hiz Kontrol

DE-3 Orantili (P) Servo Motor Kontrol

DE-4 PID Servo Motor Kontrol

DE-5 Servo Motor Durum Uzayi1 Modelleme

DE-6
DE-7

Dikey Sarka¢ PID Kontrol

DE-8
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Dikey Sarka¢ Durum Uzayl Modelleme
lvme sensoru Pozisyon Tahmini (Genigletilmis Kaman Filtre-EKF)
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ORNEK SIMULINK PROGRAMLARI
SW-1 PWM / Simulink
SW-2 dc motor speed / Matlab
SW-3 P controller / Matlab, Simulink
SW-4 PID controller / Matlab, Simulink
SW-5 State-space / Simulink
SW-6 PID Pendulum / Simulink
SW-7 SS Pendulum / Simulink
SW-8 EKF / Matlab / Simulink
TEKNIK OZELLIKLER
Ray uzunlugu 1300 mm
Net hareket boyu 1200 mm
Sistem gerilimi 24V
Motor torku 20 Ncm (max)
Motor akimi 2 A (max)
Disli kutusu orani 3.6
Araba boyutlari 120 x 100 x 70 mm

Sarkac boyutlari

500/ 1000 mm

Pozisyon pot. ¢cozunurligi 0.2 mm/mV
Acl pot cozinurlugt  0.05 deg/mV
Devir sensori ¢ozunarligu 360 CPR
Ivme sensori ¢ozanarlugd 2 mg
URUN KODLARI

URUN URUN KODU FIYATI (USD$)
EOSMEC Kontrol Egitim Kiti EOSMEC 4.200
(tim mekanik elemanlar + sensdrler)
Gug Kaynagi + PWM Siruci EOSMEC-PS 400
(EOSMEC guc kaynagi + PWM siiriicll)
DAQ Karti + Terminal DAQ 2.800
(PCI DAQ + Terminal kutusu + test yazilimi)
Ornek deney yazilimlari kiti EOSMEC-SW 600

(8 adet 6rnek deney yazilimi)
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